
27 届测控技术与仪器                   辽宁大学（本科）                           2023.09-至今

➢ 主修课程：C 语言程序设计、MATLAB 科学计算与仿真、工程数学、嵌入式系统、虚拟仪器设计与应用等

➢ 技能证书：CET-6、CET-4、智联传感软著（2025SR0979528）、气垫导轨软著 V1.0（2025SR2140826）

➢ 竞赛获奖：2024 全国大学生物理竞赛 国家二等奖                大学生数学建模竞赛辽宁赛区一等奖

2025 "西门子杯"智能制造挑战赛全国初赛二等奖            2025 大学生物理竞赛省一等奖

2025 智能制造科普创意创新大赛省二等奖             2025Proteus 仿真设计大赛省二等奖 

2024"和鲸杯"计算机设计竞赛辽宁省三等奖               2025 智能技术应用大赛省三等奖 

辽宁大学一等/二等奖学金等

教育背景

姓    名：  赵韵婷

年    龄：  21

学    历：  大学本科

手    机：  19967792313

基本信息

邮箱：  m19967792313@163.com

微信：  lszbf111

网站：  yb-design · 赵彼方

GitHub：Gardenia1112 (BF)

Gitee：bfnya (bfnya) - Gitee.com

专业技能

求 职 简 历     

学院项目              基于 OpenCV 的网球识别与路径规划系统（核心程序）       2023.10-2024.03

 用 C++/Python 实现图像预处理、颜色分割+轮廓圆检测识别多枚网球，区分草地背景

 支持球场 ROI 与白线标定，最小二乘法拟合球轨迹

 核心算法均通过验证、源码可运行（项目因队长退出未集成到实物）

国家级大创项目                       不绘鸽工作室负责人                           2024.12-至今

 带领 3 人团队，负责 C#项目架构与物理/场景/UI/动画模块；产出软件著作权 2 项，项目营收 2.7 万元

 开发 CSV 配置导出与实验数据处理工具（自动计算、导出 PDF），减少人工整理误差

 子成果：气垫导轨虚拟仿真（精度 98.6%）、倾角传感器监测系统、辽大 IP"辽小杏/辽枫"3D 建模

个人项目                              流浪尸潮主程序                          2025.03-2026.01

 用 C#/Unity 独立搭建客户端架构，设计 Ability 能力系统（基类+子类继承）与状态机管理角色行为，新增

功能无需修改已有代码

 实现移动、跳跃（土狼时间/跳跃缓冲/多段跳）、冲刺、射击等模块，手感参数全部可配置

 采用事件中心解耦模块通信，系统按五层顺序初始化；用 Profiler 定位卡顿，对象池复用后帧率 35→60FPS

 核心战斗循环稳定可运行，完整关卡因美术资源未齐未打包发行

项目经历

编程语言  C#熟练（协程、泛型状态机、对象池、CSV 序列化）；C++了解（可阅读代码、编写简单逻辑，系

统学过指针/内存/STL 基础）；Python 了解（小脚本与 AI 辅助工具）

游戏引擎/工具  Unity 熟练；UE5 了解（蓝图、3D 移动、UI 基础）；Git、VS、Cursor/Copilot 熟练；Profiler

了解；OpenCV 了解（图像预处理、颜色分割、轮廓与圆检测、最小二乘拟合）

开发能力  面向对象（继承/多态/虚函数）熟悉；数据结构与算法熟悉；文件流与序列化（CSV/JSON）熟练；

Git 团队协作与自测回归熟练

专业/拓展  传感器原理与应用、单片机/嵌入式基础、Proteus 仿真熟悉；信号处理了解；Blender 基础建模了

解；UGUI 熟练；英语（可阅读技术文档）

https://www.lszbf.site/
https://github.com/Gardenia1112
https://gitee.com/bfnya

